Serie fur Trockenraume

Elektrische Antriebe (€ S\ G
[ Schrittmotor ]

Kupfer cu) und|zinkfreilzn)  Kompatbelmiteinem iedrigenTaupunkt/-T0)

* AuBer Motoren, Kabel, Controller/Endstufen ¢ Verwendetes Schmierfett geeignet fiir niedrige Taupunkte

Variantenubersicht

(" . ~
Mit Kugelumlauffihrung/Kugelumlaufspindel : Ausfiihrung mit hoher Steifigkeit und
25A-LEFS . Kugelumlauffiihrung/Kugelumlaufspindel

Schrauben

Material: rostfreier Stahl\ 1

Schrauben
Material: rostfreier Stahl

N 16 25 32 40 N 40 63
ausfihrung : ausflihrung

Schrittmotor { J { { { J AC-Servomotor o ®
Servomotor L {
AC-Servomotor { J { { J

Elektrischer Zylinder Sehrauben Schrauben
25A'L EY Material: rostfreier Stahl Material: rostfreier Stahl

Schrittmotor AC-Servomotor

Buchse
Material: Stahllegierung

Buchse -
Material: Stahllegierung

GroBe 16 25 32 40
Motor= .
auosfoﬂrhrung Motor= GroBe 25 32

ausfihrung
Schrittmotor { { L L
AC-Servomotor @ @
Servomotor @ {
\_ J
« Kupfer- und zinkhaltige Materialien werden fur die Motoren, Kabel, Controller/Endstufen verwendet. Anm.) AuBer AC-Servomotor.

Serie 25A-LEFS/LEJS/LEY & S\NC

13-EU608-DE



Elektrischer Antrieb/Mit Kugelumlaufflihrung

Kugelumlaufspindel

Schrittmotor

Serie 29A-LEFS (¢ A

LEFS16, 25, 32, 40

Bestellschliissel

25A-LEFS|H —-200

i it 3 9 9 g M; oY

(1) Positions-Wiederholgenauigkeit Ocrse O Motorausfiihrung

— Basisversion 16 Bestell- verwendbare BaugréBen kompatible
H Hochprézise Ausfiihrung 25 i Ausfihrung Controller/
32 ROl LEFS16 | LEFS25 | LEFS32 | LEFS40 Endstufen
40
LECP6
— Schrittmotor [ J [ J [ J [ J LECP1
LECPA
e Motor-Einbaulage
— axial A Servomotor ) ) — — LECA6
R rechte Seite parallel
L linke Seite parallel
/A\Achtung
[CE-konforme Produkte]
@ Gewindesteigung [mm] | @ Die Erfiillung der EMV-Richtlinie wurde gepriift, indem der elektrische Antrieb der Serie LEF
Bestelloption | LEFS16 | LEFS25 | LEFS32 | LEFS40 mit dem Controller der Serie LEC kombiniert wurde.
A 10 12 16 20 Die EMV ist von der Konfiguration der Systemsteuerung des Kunden und von der Beeinflussung
B 5 6 8 10 sonstiger elektrischer Geréte und Verdrahtung abhangig. Aus diesem Grund kann die Erflllung der

EMV-Richtlinie nicht fir SMC-Bauteile zertifiziert werden, die unter realen Betriebsbedingungen in
Kundensystemen integriert sind. Daher muss der Kunde die Erflillung der EMV-Richtlinie flr das
Gesamtsystem bestehend aus allen Maschinen und Anlagen Gberprifen.

@ Hub [mm] @ Fr die Ausfihrung mit Servomotor wurde die Erfiillung der EMV-Richtlinie mit der Installation
50 eines Storschutzfilter-Sets geprift (LEC-NFA).
bis bis Siehe den Katalog der Serie LEF fiir weitere Informationen zum Stérschutzfilter-Set. Siehe
1000 1000 LECA-Bedienungsanleitung fiir Informationen zur Installation.
* Siehe Tabelle der anwendbaren Hiibe. [UL-konforme Produkte]

In Féllen, in denen UL-Konformitat gefordert wird, sind elektrische Antriebe und Controller/
Endstufen mit einer Spannungsversorgung Klasse 2 UL1310 zu verwenden.

Tabelle der anwendbaren Hiibe [mm)]

[mm] @Standard

LEFS40 | — | — @ ([ @6 &6 & & o o o

Hub herstellbarer
Modell 50 |100| 150|200 (250|300 (350|400 450|500 550|600 650|700 750 800|850 900|950 1000 Hubbereich [mrm]
LEFS16 © ©& ©®© & o o ©o& & o ©® —  — | — | — | —|—|—|—|—|— | 50bis500
LEFS25s © ©®© © o ©o© ©o© o o o o o o —  — | — | — | — | —|— | — | 50bis600
LEFS32 © © © © © © o o o o o o o o o o —  — | —  — | 50bis800
® O

® | @& ©® O | O | ©® 150bis 1000

= Hube kénnen in Schritten von 1 mm gefertigt werden. Siehe herstellbarer Hubbereich. Hibe, die nicht oben angegeben werden, sind als
Sonderanfertigungen erhaltlich. Fur Lieferzeiten und Preise setzen Sie sich bitte mit SMC in Verbindung.

rAntrieb und Controller/Endstufe werden zusammen als Paket verkauft.

Stellen Sie sicher, dass die Kombination aus Controller/Endstufe und Antrieb
kompatibel ist.

<Prifen Sie vor der Verwendung die folgenden Punkte>

(DStellen Sie sicher, dass die Modellnummer des Antriebs-Typenschildes (nach ,25A-) mit
der des Controller/Endstufen-Typenschilds Ubereinstimmt.

\@Uberprufen Sie, ob die Parallel-1/0O-Konfiguration korrekt ist (NPN oder PNP).

® ) j

= Siehe Bedienungsanleitung flr die Verwendung dieser Produkte. Diese kénnen Sie von unserer Webseite http://www.smc.de herunterladen.

1 ZS\NC



Elektrischer Antrieb/Mit Kugelumlauffiihrung .
Kugelumlaufspindel Serie 25A'LEFS

P i wb
,~.-.
. ____\_
;f:_'_:’;‘_} E—

0 Motoroption @ Antriebskabelausfiihrung* @ Antriebskabellange [m]
— ohne — ohne Kabel — ohne Kabel
B mit Motorbremse S Standardkabel*2 1 1.5
R Robotikkabel (flexibles Kabel) 3 3
=1 Das Standardkabel ist fir die Verwendung 5 5
mit unbeweglichen Teilen vorgesehen. 8 8*
Wéhlen Sie fur bewegliche Anwendungen A 10*
das Robotikkabel. B 15%
%2 Nur fur die Motorausfuhrung ,Schrittmotor* (o 20

@ Controller/Endstufen-Ausfiihrung:

erhaltlich.

m I/0-Kabellange [m]*!, Kommunikationsstecker

* Fertigung auf Bestellung (nur Robotikkabel)

@ Montage Controller/Endstufe

AP | (Impulseingang-Ausfiihrung) [ PNP

1 N&here Angaben zu Controllern/Endstufen
und kompatiblen Motoren finden Sie in der
unten stehenden Auflistung der kompatiblen
Controller/Endstufen.

%2 Nur fir die Motorausfiihrung ,Schrittmotor” erhaltlich.

«3 Wenn der Ausgangstyp fur die Pulssignale
ein offener Kollektor ist, verwenden Sie bitten
den separat erhaltlichen Widerstand (LEC-
PA-R-[]) zur Strombegrenzung.

Kompatible Controller/Endstufen

werden. Wenn Sie ein I/0O-Kabel benétigen,
bestellen Sie es bitte separat.

#2Wenn flar die Controller/Endstufen-
Ausflihrung ,Impulseingang-Ausfihrung®
gewahlt wurde, kann der Impulseingang nur
mit Differential verwendet werden. Mit
offenem Kollektor kénnen nur Kabel mit
1.5 m verwendet werden.

— ohne Controller/Endstufe — | ohne Kabel (ohne Kommunikationsstecker) — Schraubenmontage

6N LECP6/LECA6 NPN 1 1.5 D DIN-Schienenmontage*

6P (Ausfihrung mit PNP 3 3+2 + DIN-Schiene ist nicht inbegriffen. Bitte
Schrittdaten-Eingang) 5 5%2 getrennt bestellen.

1N LECP1+2 NPN 1 Wenn ,ohne Controller/Endstufe® fir

1P | (programmierfreie Ausfiihrung) | PNP Controller/Endstufen-Ausfiihrungen gewahlt

AN LECPA =23 NPN wird, kann das 1/0-Kabel nicht gewahit

* Die Spezifikationen und Abmessungen
der Serie 25A- entsprechen denen der
Standardprodukte.

Schrittdaten Schrittdaten programmierfreie Impulseingang-Ausfiihrung

mit mit Ausfiihrung

direktem direktem 3

Eingang Eingang ‘
Ausfiihrung ] H

i
[]
Serie LECP6 LECAG6 LECP1 LECPA
Werteeingabe (Schrittdaten) Der Betrieb (Schritidaten) kann ohne die Hilfe eines . .

LT Standard-Controller PCs oder einer Teaching Box eingestellt werden. Betrieb durch Pulssignal
kompatibler Motor Schrittmotor Servomotor Schrittmotor
max. Zahl der Schrittdaten 64 Positionen 14 Positionen —
Versorgungsspannung 24VDC

= Kupfer- und zinkhaltige Materialien werden fiir die Motoren, Kabel, Controller/Endstufen verwendet.

ZSNC



Elektrischer Antrieb/Mit Kugelumlauffithrung
Kugelumlaufspindel

Serie 25A-LEFS (¢

LEFS25, 32, 40

-—
e o
d s
-
by
Bestellschlussel e
A
25A-LEFS|H||32|R||S3||B|-200] [-|S||2]||A2
e @ @ O 0O 0 0 00 O O
0 Positions- 0 Motorausfiihrung 6 Gewindesteigung [mm] @ Hub [mm)]
Wiederholgenauigkeit | Bestelloption | ~ Ausflihrung | Ausgang [W]| AntriebsgroBe [kompatible Endstufen| | Besteloption | LEFS25|LEFS32| LEFS40 50 50
— Basisversion S2+1 AC-Servomotor 100 25 LECSA[I-S1 A 12 16 20 bis bis
Hochprazise S3 (Inkremental- 200 32 LECSA[-S3 B 6 8 10 1000 | 1000
H Ausfilhrung S4 Encoder) 400 40  |LECSA2-54 « Siehe Tabelle der
LECSB[-S5 anwendbaren Hiibe.
S6*1 100 25 LECSCLI-S5 . .
@ crose Trcast.ss | @ Motoroption O «kabelausfiihrung:'. =
25 AC-Servomotor LECSBLI-S7 — ohne — ohne Kabel
32 S7 (Absolut- 200 32 LECSCOI-S7 B  |mit Motorbremse S Standardkabel
40 Encoder) LECSS[I-S7 R Robotikkabel
LECSB2-S8 @ . (flexibles Kabel)
. S8 400 40 ::Egggggg Kabellange* [M] .4 pie Motor- und Encoderkabel sind
e Motor-Einbaulage — . . . — ohne Kabel inbegriffen. (Das Motorbremsenkabel
— axial 1 Fir die Motorausfiihrungen S2 und S6 ist das kompatible 2 2 ist inbegriffen, wenn die Option mit
R | rechte Seite paralle ) Etff'?x de;\ End:tufen-B(IeEsthI;Nfr. Sf.1 (;md 25  dor SMC 5 5 Motorbremse gewahit wird.)
- - #e Nahere Angaben zur Endstute Tinden ole aut der - 2 Die Standard-Kabeleingangsrichtung ist
L | linke Sete parallel Webseite www.smc.de. L 19 gand 9

@ Endstufenausfiihrung

@ vo-Kkabellinge [m]*3

+ Die Kabel von Encoder,
Motor und Motorbremse
haben dieselbe Lénge.

- parallel: (A) Achsenseite

- axial: (B) Gegen-Achsenseite

kompatible | SPannungs-|  GroBe — ohne Kabel =3 Wenn bei der Option ,Controller/Endstufenausfihrung die
Endstufen | V6™S0/9ung 25|32(40 H ohne Kabel (nur Stecker) Option ,ohne Endstufe* gewanhit wird, kann nur die Option
—lomme Endsiie — o oo 1 1.5 ,Ohne Kabel' gewéhit werden.
LECSA1-SO| 100 bis 12 — .
2; LEggAz-gD 2882:2238 : : ° Tabelle der anwendbaren Hiibe [mm] @ Standard
- Hub
B1 |LECSB1-SO| 100bis120 | @ | @ | —
B2 |LEcss2s 20005230 [@ @ | @ 50 |100{150| 200| 250 300 350|400 | 450 500 {550 600 | 650| 700 750 800 850 | 900| 950 1000 “:u’;‘;!fjﬁ
C1 |LECSCI-S0| 100bis120 | @ | @ | —| |Model .
C2 |LECSC2-SO| 200bis230 | @ | @ | @ LEFS25 @ © © © © © © © ®© ®© ® ® — | — | — | —|—|—|—|—|50his600
S1 |LECSS1-SO| 100bis120 | @ |@|—| |[LEFS32/ @ @ © @ © © © © © © ® ® ® ® ® ® — || — | — | 50his800
S2 [LECSS2-SCJ| 200bis230 | @ | @ @ | |LEFS40 — — @ | © © ( © © © © © ©® © ® ® ® ® ® ® & ® 50100

= Bei Wahl der Endstufenausfihrung ist das Kabel
inbegriffen. Kabeltyp und -lange auswéhlen.
Beispiel: S2S2: Standardkabel (2 m) + Endstufe (LECSS2)

: Standardkabel (2 m)

: ohne Kabel und Endstufe

S2

Kompatible Endstufen

= Hibe konnen in Schritten von 1 mm gefertigt werden. Siehe herstellbarer Hubbereich. Hibe, die nicht
oben angegeben werden, sind als Sonderanfertigungen erhéltlich. Fir Lieferzeiten und Preise setzen
Sie sich bitte mit SMC in Verbindung.

# Die Spezifikationen und Abmessungen der Serie 25A- entsprechen denen der Standardprodukte.

Impulseingang- Impulseingang- CC-Link- SSCNET Il
Ausfiihrung/ . Ausfiihrung Ausfiihrung Ausfiihrung
Positionier- a2 mit direktem |
Endstufenausfiihrung | ausfiihrung h n Eingang
i f
-7 ar
Serie LECSA LECSB LECSC LECSS
Anzahl Punktetabellen bis 7 — bis 255 (2 Stationen belegt) —
Impulseingang O O — —
verwendbares Netzwerk — — CC-Link SSCNETII
Inkremental- Absolut- Absolut- Absolut-
Sl R L 17-bit-Encoder 18-bit-Encoder 18-bit-Encoder 18-bit-Encoder
Kommunikationsfunktion USB-Kommunikation USB-Kommunikation, RS422-Kommunikation | USB-Kommunikation, RS422-Kommunikation USB-Kommunikation
Versorgungsspannung 100 bis 120 VAC (50/60 Hz), 200 bis 230 VAC (50/60 Hz)

= Kupfer- und zinkhaltige Materialien werden fiir die Motoren, Kabel, Controller/Endstufen verwendet.
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Elektrischer Antrieb/Ausfuhrung mit
hoher Steifigkeit und Kugelumlauffihrung
Kugelumlaufspindel

Serie 25A-LEJS (¢

LEJS40, 63 o

Bestellschliissel 4 P

25A-LEJS H -1500] |-

40|S2|A
weuTiei 9 9 00 © 0 0000

0 Positions- 9 Motorausfiihrung*! @ Gewindesteigung [mm]
Wiederholgenauigkeit | Bestell- Ausfihrun Ausgang| Zylinder | kompatible Bestelloption | LEJS40 | LEJS63
— Basisversion Option 9 [W] GroBe Endstufen *2 H 24 30
A AC-Servomotor A 16 20
Hochprézise S2 100 40 LECSALI-S1
H Ausfiihrung (Ink;acmsental-En(t:oder) B 8 10
-Servomotor
S3 (Inkremental-Encoder) 200 63 LECSAL-S3 @ Hub [mm]=3 6 Motoroption
roBe . LECSBLI-S5 200 — ohne
2] s6 pO-Servomolor | 4g0 | 40 | IECSCO-S5| [“pis luss B |mit Motoro
40 (Absolut-Encoder) LECSSL-S5 IS | +3 Siehe nachstehende mit Motorbremse
63 LECSBLI-S7 1500 Tabelle fir Details.
AC-Servomotor g
S7 (Absolut-Encoder) 200 63 LECSCL-S7
LECSSL-S7 0 Kabelausfiihrungs. #6. =7
«1 Fir die Motorausflihrungen S2 und S6 ist das kompatible Suffix der — ohne Kabel
Endstufen-Bestell-Nr. S1 und S5. S Standardkabel
#2 Nahere Angaben zur Endstufe finden Sie auf der SMC-Webseite www.sme.de. R Robotikkabel (flexibles Kabel)
@ Kabellinge [m]s. 9 Endstufen-Ausfiihrung+s 6 Die Motor- und Encoderkabel sind inbegriffen. (Das Motorbremsen-kabel
— ohne Kabel Kompatile Endstuten Versorgungsspannung V] ist inbegriffen, wenn die Option mit Motorbrgmfe gewahit wird.)
D) > —  |ohne Endstufe — 7 Der Standardkabeleingang ist ,(A) Achsenseite”.
5 5 A1 LECSA1-S[] | 100 bis 120 1/0-Kabell3 #9
. . - ange [m
A 10 A2 | LECSA2-S[I | 200 bis 230 | *5 Bel Wahl der I_Endstu_fenausfuhrung ®_ ohge }Eab:!el
+8 Die Lange der Motor-, Encoder- B1 LECSB1-SL | 100 b?s 120 :f;dd_algn::t;ilswgﬁlg:ffen. Kabeltyp H ohne Kabel (nur Stecker)
und Motorbremsenkabel ist B2 | LECSB2-SOJ | 200 bis 230 Beispiel: ’ 1 1,5
dieselbe. C1 | LECSC1-SOI | 100 bis 120 pies . -
- S2S2: Standardkabel (2 m) + +*9 Wenn bei der Option ,Controller/
C2 | LECSC2-S[I | 200 bis 230 Endstufe (LECSS2 - o~ )
S1 | LECSS1S07 100 bis 120 ndstufe ( ) Endstufenausfiihrung die Option
= 5 i S2 :Standardkabel (2 m) ,ohne Endstufe* gewahlt wird, kann
2 | LECSS2-S0 [200bis230 | —  :ohne Kabel und Endstufe nur die Option ,Ohne Kabel* gewahlt
Tabelle der anwendbaren Hiibe*4 @Standard OFertigung auf Bestellung werden.
H
;,?] 200 | 300 | 400 | 500 | 600 | 700 | 800 | 900 |1000|1200|1500 — - - -
Modell Fir ndhere Angaben zu Signalgebern siehe ,,Serie
LEJS40 o [ O [ (] O o O O O — fiir Trockenraume*.
LEJS63 — 1 @ 0| ® @ O | @ O |e®@ | OO0 -
- — - - - - — - verwendbare Signalgeber
#4 Bitte setzen Sie sich mit SMC in Verbindung, da alle Hiibe, die nicht Standard und keine D-M9N(V)-900, D-M9P(V)-900, D-M9B(V)-900
Bestelloption sind, als Sonderbestellung gefertigt werden. D-MQNW(V)-960 D-M9PW(V)-‘900 D-M9BW(V)-900

« Die Spezifikationen und Abmessungen der Serie 25A- entsprechen denen der Standardprodukte.

Kompatible Endstufen

Impulseingang-Ausfiihrung/ | Impulseingang- CC-Link-Ausfiihrung ; SSCNET |11
Positionierausfiihrung _ Ausfiihrung { mit direktem Ausfiithrung
B | Eingang |
Endstufenausfiihrung Sl
7 o b E ]
- - " w
Serie LECSA LECSB LECSC LECSS
Anzahl Punktetabellen bis 7 — bis 255 —
Impulseingang O O — —
verwendbares Netzwerk — — CC-Link SSCNETII
Inkremental- Absolut- Absolut- Absolut-
Steuerungs-Encoder 17-bi(ta-E§co%er 18-bitt)-SEOnLtjzoder 18-bilt)-SEOnl<J30der 18-bitt)-SEonl<J30der
Kommunikationsfunktion USB-Kommunikation USB-Kommunikation, RS422-Kommunikation | USB-Kommunikation, RS422-Kommunikation USB-Kommunikation
Versorgungsspannung 100 bis 120 VAC (50 / 60 Hz), 200 bis 230 VAC (50 / 60 Hz)

x Kupfer- und zinkhaltige Materialien werden fir die Motoren, Kabel, Controller/Endstufen verwendet.

Z;SVC 4



Serie fiir Trockenraume

Elektrischer Zylinder

Serie 25A-LEY (€ R

LEY16, 25, 32, 40

Bestellschliissel

25A-LEY|1

100/ C

s

$000 6668 é&a&.éé

0 GroBe 9 Motor-Einbaulage Q Motorausfiihrung
16 — | Montage von oben | | Bestell- . GroBe kompatible
25 R | rechte Seite paraliel | | opton | AUSMIN™UNG T EVT6TL EV25]LEV32/0 ContolerEncsten /A Achtung
- - [CE-konforme Produkte]
32 L | linke Seite parallel . LECP6 ( Die Erfiilung der EMV-Richtlinie wur-
40 D axial — Schrittmotor 1 L ® tEgEA de gepruft, indem der elektrische An-
trieb der Serie LEY mit dem Control-
A Servomotor ® Y - LECA6 ler der Serie LEC kombiniert wurde.
Die EMV ist von der Konfiguration
der Systemsteuerung des Kunden
a Gewindesteigung [mm] 6 Hub [mm] und von der Beeinflussung sonstiger
Bestellopton | LEY16 LEY25 | LEY32/40 30 30 elektrischer Gerate und Verdrahtung
A 10 12 16 bis bis abhangig. Aus diesem Grund kann
B 5 6 8 500 500 die Erfiillung der EMV-Richtlinie nicht
C 25 3 4 + Siehe Tabelle der anwendbaren Hiibe. fir SMC-Bauteile zertifiziert werden,

@ Motoroption

0 Kolbenstangengewinde

C mit Motorabdeckung —_ Kolbenstangen-Innengewinde
w mit Motorbremse/Motorabdeckung Kolbenstangenende mit
+Wenn ,mit Motorbremse/Motorabdeckung" fiir die Montageausfihrung von oben M AuBengewinde )
und die rechtefinke Parallelausfiihrung ausgewahit wurde, wird das Motorgehause (1 Kolbenstangenmutter ist
bei einem Hub von weniger als 30 bei GroRe 25 am Ende Gberstehen. Achten Sie inbegriffen)
vor der Wahl eines Modells auf Interferenz mit Werkstiicken.
Bestell-Nr. Befestigungselement fiir Serie 25A-
verwendbare BaugroBen FuBbefestigung *1 Flansch Gabelbefestigung
16 25-LEY-LO16 25-LEY-FO16 25-LEY-D016
25 25-LEY-L025 25-LEY-F025 25-LEY-D025
32,40 25-LEY-L032 25-LEY-F032 25-LEY-D032
Oberflachen- ® ® beschichten
behandlung RAYDENT RAYDENT (GréBe 16: chemisch vernickelt)

#1 Pro Zylinder mussen 2 FuBBbefestigungen bestellt werden.
*#2 Zu den einzelnen Befestigungselementen gehéren die folgenden Teile.
FuBbefestigung, Flansch: Gehause-Befestigungsschraube, Gabelbefestigung: Bolzen flir Gabelbefestigung,
C-Sicherungsring fur Welle, Befestigungsschraube Gehause

die unter realen Betriebsbedingun-
gen in Kundensystemen integriert
sind. Daher muss der Kunde die Er-
flllung der EMV-Richtlinie fur das
Gesamtsystem bestehend aus allen
Maschinen und Anlagen uberpriifen.
Fir die Ausfihrung mit Servomotor (24
VDC) wurde die Erfiillung der EMV-
Richtlinie mit der Installation eines
Storschutzfilter-Sets gepriift (LEC-NFA).
Siehe SMC-Webseite www.sme.de fir
Informationen zum Stdrschutzfilter-Set.
Siehe LECA-Bedienungsanleitung fiir
Informationen zur Installation.
[UL-konforme Produkte]

In Féllen, in denen UL-Konformitét gefordert
wird, sind elektrische Antriebe und Controller/
Endstufen mit einer Spannungsversorgung
Klasse 2 UL1310 zu verwenden.

 Tabelle der anwendbaren Hiibe [mm] @ Standard
Hub herstellbarer Fiir ndhere Angaben zu Signalgebern siehe ,,Serie
Modell 30 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 Hubbereich fur Trockenraume*.
- verwendbare Signalgeber
LEY6 (@ ® ® ® ® ® |® — — | — | — | 10bis300 | pgy)-000,D-MIP(V)-900, D-MIB(V)-900
LEY25 ® 0 0 O O ® ® & ® | | 15bis400 D-M9NW(V)-900, D-MIPW(V)-900, D-M9IBW(V)-900
LEY32/40 © ©® ©® ©® ©® © ©® ©® O ©®  ©® 20bis500
= Bitte setzen Sie sich fur Hube, die nicht Standard sind, mit SMC in Verbindung, da diese als Sonderbestellung gefertigt werden.
4 N
Antrieb und Controller/Endstufe werden zusammen als Paket verkauft.
Stellen Sie sicher, dass die Kombination aus Controller/Endstufe und Antrieb kompatibel ist. ~______occmmmmm=="""""77
<Priifen Sie vor der Verwendung die folgenden Punkte> LEY16B-100 P
(D Stellen Sie sicher, dass die Modellnummer des Antriebs-Typenschildes (nach ,25A-“ mit der m .-
des Controller/Endstufen-Typenschilds ibereinstimmt. —
L (@ Uberpriifen Sie, ob die Parallel-I/O-Konfiguration korrekt ist (NPN oder PNP). @ @ )

x Siehe Bedienungsanleitung fur die Verwendung dieser Produkte. Diese kénnen Sie von unserer Webseite http://www.smc.de herunterladen.
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Elektrischer zylinder Serie 25A-LEY

2 - y
o ,,-""'f
-
ﬂ)tor-Einbaulage: Motor-Einbaulage:
oben/parallel axial
@ Montage*! @ Antriebskabelausfiihrung*! @ Antriebskabelldnge [m]
Bestell- Ausfihrun Motor-Einbaulage — ohne Kabel — ohne Kabel
option : obenfparallel] axial S Standardkabel*? 1 1.5
__ |Gewindebohrung beidseitig P P R Robotikkabel (flexibles Kabel) 3 3
(Standard)*2 o 5 5
- - - x1 Das Standardkabel ist fur die Verwendung
u Gehauseunterseite mit Y P mit unbeweglichen Teilen vorgesehen. 8 g*
Gewindebohrung Wahlen Sie fur bewegliche Anwendungen A 10
L FuBbefestigung o — das Robotikkabel. B 15
F Flansch vorne™2 ) ) x2 Nur fir die Motorausfiihrung ,Schrittmotor”
- erhaltlich. Cc 20*
G Flansch hinten*2 o+ | — - -
D Gabelbefestigung™® ° — * Fertigung auf Bestellung (nur Robotikkabel)

=1 Befestigungselement wird mitgeliefert (nicht
montiert).

«2 Bei Montage in horizontaler Richtung mit
Flansch vorne, Flansch hinten und beidseitigen
Gewindebohrungen ist der Antrieb innerhalb
des folgenden Hubbereichs zu verwenden.

- LEY25: max. 200
- LEY32/40: max. 100

«3 Bei Montage mit Gabelbefestigung den
Antrieb innerhalb des folgenden Hubbereichs
verwenden.

- LEY16: max. 100
- LEY25: max. 200
- LEY32/40: max. 200

x4 Flansch hinten ist nicht fur LEY32/40

erhaltlich.

@ Montage Controller/Endstufe
— Schraubenmontage
D DIN-Schienenmontage™!

=1 DIN-Schiene ist nicht inbegriffen. Bitte getrennt
bestellen.

Kompatible Controller/Endstufen

m Controller/Endstufen-Ausfiihrung*

@ 1/0-Kabelldnge [m]*!, Kommunikationsstecker

— ohne Controller/Endstufe — | ohne Kabel (chne Kommunikationsstecker)
6N LECP6/LECA6 NPN 1 1.5

(Ausfihrung mit Schrittdaten- 3 3%2
6P Eingang) PNP 5 o
1N LECP1 2 ; NPN *1 Wenn ,ohne Controller/Endstufe” flr Controller/
1P | (programmierfreie Ausfihrung) | PNP Endstufen-Ausfiihrungen gewéhlt wird, kann das
AN LECPA*3 NPN 1/0-Kabel nicht gewahlt werden. Siehe Katalog
AP | (Impulseingang-Ausfihrung) | PNP der Serie LEY, wenn ein 1/O-Kabel erforderlich ist.

1 Nahere Angaben zu Controllern/Endstufen
und kompatiblen Motoren finden Sie in der
unten stehenden Auflistung der kompatiblen
Controller/Endstufen.

%2 Nur fur die Motorausfuhrung ,Schrittmotor”
erhaltlich.

#3 Wenn der Ausgangstyp fur die Pulssignale
ein offener Kollektor ist, verwenden Sie bitten
den separat erhéltlichen Widerstand (LEC-
PA-R-[]J) zur Strombegrenzung.

#2 Wenn fir die Controller/Endstufen-Ausfliihrung
smpulseingang-Ausflihrung“ gewahlt wurde,
kann der Impulseingang nur mit Differential
verwendet werden. Mit offenem Kollektor
kénnen nur Kabel mit 1,5 m verwendet werden.

+ Die Spezifikationen und Abmessungen der Serie 25A- entsprechen denen der Standardprodukte.

Schrittdaten Schrittdaten programmierfreie Impulseingang-Ausfiihrung
mit mit Ausfiihrung
direktem direktem
Eingang Eingang
Ausfiithrung
Serie LECP6 LECAG6 LECP1 LECPA
Werteeingabe (Schrittdaten) Der Betrieb (Schritidaten) kann ohne die Hilfe eines . .
LT Standard-Controller PCs oder einer Teaching Box eingestellt werden. Betrieb durch Pulssignal
kompatibler Motor Schrittmotor Servomotor Schrittmotor
max. Zahl der Schrittdaten 64 Positionen 14 Positionen —
Versorgungsspannung 24VDC

= Kupfer- und zinkhaltige Materialien werden fiir die Motoren, Kabel, Controller/Endstufen verwendet.
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Elektrischer Antrieb/Zylinder

Serie 25A-LEY (¢

LEY25, 32

25, 32

Bestellschliissel

25A-LEYH

-100

-1S

SEN—"

Serie fiir Trockenrdume

0 Positions-Wiederholgenauigkeit

25| (S2|B
06000

a Motorausfiihrung*’

6 000 o

2]A1
® e @

— Basisversion Bestell- " Ausgang . ) kompatible
H | Hochprazise Ausfiihrung option AT W] TS D Endstufen?
AC-Servomotor
9 GroBe 6 Motor-Einbaulage S2 (Inkremental-Encoder) 100 25 LECSAL-S1
25 — | Montage von oben AC-Servomotor
- -Servi
32 R |rechte Seite parallel S3 (Inkremental-Encoder) 200 32 LECSALI-S3
L |linke Seite parallel ECSBLIS
: -S5
D axial AC-Servomotor
S6 (Absolut-Encoder) 100 25 tggggggg
@ Gewindesteigung [mm] -
LECSBL-S7
Bestelloption LEY25 LEY32* S7 AC-Servomotor 200 32 LECSCO-S7
A 12 16 (20) (Absolut-Encoder) LECSSLI-57
B 6 8 (10) «1 Fir die Motorausflihrungen S2 und S6 ist das kompatible Suffix der Endstufen-Bestell-Nr. S1 und S5.
C 3 4 (5) %2 Nahere Angaben zur Endstufe finden Sie auf der SMC-Webseite www.smc.de.

= Die Werte in () sind die Steigung fir die GroBe 32,
Ausfihrung mit Montage oben, rechts/links parallel.
(Aquivalente Steigung inklusive Riemeniibersetzung [1.25:1])

+ Siehe nachstehende Tabelle fur Details.

@ Kolbenstangengewinde
— Kolbenstangen-Innengewinde

Kolbenstangenende mit
AuBengewinde

@ Hub [mm 0 Motoroption
30 30 — ohne
bis bis B mit Motorbremse*
500 500 = Wenn ,mit Motorbremse* fiir die Montageausfihrung von oben

und die rechte/linke Parallelausfiihrung ausgew&hit wurde, wird
das Motorgeh&use bei einem Hub von weniger als 30 bei GroBe
25 am Ende iberstehen. Achten Sie vor der Wahl eines Modells
auf Interferenz mit Werksticken.

M%

M (1 Kolbenstangenmutter ist
inbegriffen)
Bestell-Nr. Befestigungselement fiir Serie 25A-
verwendbare BaugroBen | FuBbefestigung*? Flansch Gabelbefestigung
25 25-LEY-L025 25-LEY-F025 25-LEY-D025
32 25-LEY-L032 25-LEY-F032 25-LEY-D032
Oberfléchen- ® ® beschichten
behandlung RAYDENT RAYDENT (GroBe 16: chemisch vernickelt)

#1 Pro Zylinder mussen 2 FuBbefestigungen bestellt werden.

%2 Zu den einzelnen Befestigungselementen gehdren die folgenden Teile.
FuBbefestigung, Flansch: Gehause-Befestigungs-schraube, Gabelbefestigung: Bolzen fur
Gabelbefestigung, C-Sicherungsring fiir Welle, Befestigungsschraube Gehéuse

+ Tabelle der anwendbaren Hiibe

[mm] @ Standard

@ Montage*’

Bestel- : [ Vol Entge |
O%Stign Ausfihrung oben/parallel ax?al
—  |Gewindsbohrung beidseitg (Standard)y @ (]
U  |Gehauseunterseite mit Gewindebohrung| @ ()
L FuBbefestigung o —
F Flansch vorne*? o“ | @
G Flansch hinten*2 @5 | —
D | Gabelbefestigung*® o —

«1 Befestigungselement wird mitgeliefert (nicht
montiert).
x2 Bei Montage in horizontaler Richtung mit
Flansch vorne, Flansch hinten und
beidseitigen Gewindebohrungen ist der
Antrieb innerhalb des folgenden
Hubbereichs zu verwenden.
-LEY25: max. 200 - LEY32: max. 100
=3 Bei Montage mit Gabelbefestigung den
Antrieb innerhalb des folgenden
Hubbereichs verwenden.
- LEY25: max. 200 - LEY32: max. 200
=4 Flansch nicht erhaltlich fir LEY25 mit Hub
30 mm und Motorbremse.
=5 Flansch hinten ist nicht fir LEY32 erhaltlich.

Fiir ndhere Angaben zu Signalgebern siehe ,, Serie
fur Trockenrdume “.

Modell Hub| 30 | 50 [100]150|200(250|300|350(400|450|500| """
LEY25 [ BN BN BN BN J ® O ©® | — | — |15Dbis400
LEY32 e oo 00 ® ® @ ®| ®|20bis500

« Bitte setzen Sie sich fir Hibe, die nicht Standard sind, mit SMC in Verbindung, da diese als Sonderbestellung gefertigt werden.

7

verwendbare Signalgeber
D-M9N(V)-900, D-M9P(V)-900, D-M9B(V)-900
D-MONW(V)-900, D-M9PW(V)-900, D-M9BW(V)-900



Elektrischer zylinder Serie 25A-LEY

Motor-Einbaulage:
axial

Motor-Einbaulage:
oben/parallel

@ Kabelausfiihrung* m Kabelldnge* @ Endstufenausfiihrung*

—_ ohne Kabel — ohne Kabel kompatible Endstufen |Versorgungsspannung [V]
S Standardkabel 2 2 — | ohne Endstufe —
R Robotikkabel (flexibles Kabel) 5 5 A1 LECSA1-SO 100 bis 120
# Die Motor- und Encoderkabel sind inbegriffen. A 10 A2 LECSA2-SOJ 200 bis 230
(I?as Mptorbrlemsenkabel ist inbe_griffer.\, wenn « Die Kabel von Encoder, Motor und B1 LECSB1-SOI 100 bis 120
die Option mit Motorbremse gewéhlt wird.) Motorbremse haben dieselbe Lange. B2 LECSB2-S] 200 bis 230
= Die Standard-Kabeleingangsrichtung ist n
- oben/parallel: (A) Achsenseite C1 LECSC1-SU 100 bis 120
- axial: (B) Gegen-Achsenseite C2 LECSC2-S[1] 200 bis 230
S1 LECSS1-S 100 bis 120
S2 LECSS2-S[] 200 bis 230

« Bei Wahl der Endstufenausflihrung ist das Kabel

® 10-Kabellznge [m]*

— ohne Kabel inbegriffen. Kabeltyp und -lange auswahlen.

H ohne Kabel (nur Stecker) Beispiel:

1 5 S2S2 : Standardkabel (2 m) + Endstufe (LECSS2)
’ S2 : Standardkabel (2 m)

+ Wenn bei der Option ,Controller/ : ohne Kabel und Endstufe
Endstufenausfiihrung* die Option

,ohne Endstufe* gewahlt wird, kann

nur die Option ,Ohne Kabel‘ gewéahlt

werden.

* Die Spezifikationen und Abmessungen der Serie 25A- entsprechen denen der Standardprodukte.

kompatible Endstufen

CC-Link-Ausfiihrung
mit direktem Eingang

Impulseingang- SSCNET Il Ausfiihrung

Ausfiihrung

Impulseingang-
Ausfiihrung/
Positionierausfiihrung

i
l_;n lr-"i“:f'i
. B

Steuerungs-Encoder

17-bit-Encoder

18-bit-Encoder

18-bit-Encoder

Endstufenausfiihrung

ko

; ~||il]l

-

o
Serie LECSA LECSC
Anzahl Punktetabellen bis 7 — bis 255 (2 Stationen belegt) —
Impulseingang O O — —
verwendbares Netzwerk — — CC-Link SSCNETII

Inkremental- Absolut- Absolut- Absolut-

18-bit-Encoder

Kommunikationsfunktion

USB-Kommunikation

USB-Kommunikation, RS422-Kommunikation

USB-Kommunikation, RS422-Kommunikation

USB-Kommunikation

Versorgungsspannung

100 bis 120 VAC (50 / 60 Hz)
200 bis 230 VAC (50 / 60 Hz)

* Kupfer- und zinkhaltige Materialien werden firr die Motoren, Kabel, Controller/Endstufen verwendet.
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Serie 25A-LE![ |
Sicherheitshinweise

Vor der Inbetriebnahme durchlesen.

|

Handhabung

A\ Achtung

M Materialdnderung

Die Produkte der Serie 25A- sind kupfer- und zinkfrei;
bestimmte Teile wie z. B. die Spulen der Motoren, Kabel,
Endstufen und Signalgeber, sowie Steckerpole und
Anschlusskabel sind aus Kupfer, da ihr Material nicht geédndert

werden kann.

B Umgebungen mit Chemikalien

Verwenden Sie die Produkte nicht in Umgebungen, die
Chemikalien ausgesetzt sind. Andernfalls kénnen die
Kunststoffteile verschleiBen.
Wenn Sie die Wirkung von Chemikalien auf die Produkte von
SMC testen lassen méchten, senden Sie die Produkte nach einer
griindlichen Reinigung zuriick an SMC. Setzen Sie sich flr weitere
Informationen mit lhrem SMC-Vertriebshandler in Verbindung.

W Handelsmarke

DeviceNet™ ist eine Handelsmarke von ODVA.
EtherCAT® ist eine registrierte Handelsmarke und patentierte Technologie, unter Lizenz der Beckhoff Automation GmbH, Deutschland.

Lesen Sie vor der Verwendung die ,Sicherheitshinweise zur Handhabung von SMC-Produkten“ (M-E03-3) und die jeweilige ,Bedienungsanleitung®.

O

SMC Corporation (Europe)

Austria & +43 (0)2262622800
Belgium 2 +32 (0)33551464
Bulgaria 2 +359 (0)2807670
Croatia T +385 (0)13707288
Czech Republic 2 +420 541424611
Denmark 2 +45 70252900
Estonia 2 +372 6510370
Finland 2 +358 207513513
France 2 +33 (0)164761000
Germany % +49 (0)61034020
Greece 2 +30 210 2717265
Hungary 2 +36 23511390
Ireland 2 +353 (0)14039000
Italy Z +39 0292711
Latvia Z +371 67817700

SMC.

www.smc.at
www.smcpneumatics.be
www.sme.bg
www.smc.hr
WWW.SmC.cz
www.smedk.com
www.smcpneumatics.ee
www.smc.fi
www.sme-france.fr
www.smc.de
www.smchellas.gr
www.smc.hu
www.smcpneumatics.ie
www.smcitalia.it
www.smclv.lv

ice@smc.at
info@smcpneumatics.be
office@sme.bg
office@sme.hr

office @smc.cz
smc@smcedk.com
smc@smepneumatics.ee
smcfi@sme.fi
promotion@sme-france.fr
info@smc.de
sales@smchellas.gr
office @sme.hu

sales @smcpneumatics.ie
mailbox @smcitalia.it
info@smclv.lv

of
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Lithuania T +370 52308118 www.smlt. It info@smclt.It

Netherlands T +31 (0205318888 www.smcpneumatics.nl  info@smcpneumatics.nl

Norway T +47 67129020 WWW.Smc-norge.no post@smc-norge.no

Poland T +48 (0)222119616  www.sme.pl office@sme.pl

Portugal T +351 226166570  www.smc.eu postpt@smc.smces.es

Romania T +40 213205111 WWW.smcromania.ro smcromania@smcromania.ro

Russia T +7 8127185445 www.smc-pneumatik.ru info@smc-pneumatik.ru

Slovakia T +421(0)413213212  www.sme.sk office @smc.sk

Slovenia @ +386 (0)73885412  www.sme.si office@sme.si

Spain T +34 902184100 WWW.Sme.eu post@smc.smces.es

Sweden @ +46(0)86031200  www.smc.nu post@sme.nu

Switzerland @ +41(0)523963131  www.smc.ch info@smc.ch

Turkey 4902124890440  www.smepnomatik.com.tr  info@smcpnomatik.com.tr

UK T +44 (0)845 1215122 www.smcpneumatics.co.uk — sales@smcpneumatics.co.uk

SMC CORPORATION Akihabara UDX 15F, 4-14-1, Sotokanda, Chiyoda-ku, Tokyo 101-0021, JAPAN Phone: 03-5207-8249 FAX: 03-5298-5362
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Die Angaben kénnen ohne vorherige Ankiindigung, und ohne dass
daraus eine Verpflichtung flr den Hersteller entsteht, geéndert werden.



