Séries compatibles avec des batteries secondaires

Actionneurs électriques (€

® Note)

C US

Sansjcuivre)(cu)nizinc;(zn)”

= Excepté moteurs, cables, contréleurs/pilotes

Compatbl avec un point deroséé bas =10 ¢

o Utilisant un lubrifiant compatible avec un point de rosée bas

Gamme de la série

4 N
Modeéle guidé / Entrainement par vis a billes . Modeéle linéaire haute rigidité / Entrainement par vis a billes
M;ts'ére T ,{’ 4 B Matiére : Acier inoxydable\.\'u" -l

iere p— 2 L . ' .
w 16 25 32 40 w 40 63
Type de moteur Type de moteur
Moteur pas-a-pas
(Servo/24 Vc) @ @ ® Servomoteur CA —@ ®
Servomoteur
(24 Vico) *—¢
Servomoteur CA ® @ ®
Modele a tige Vi Vis
25A-LEY Matiére : Acier inoxydable Matiére : Acier inoxydable
\
h
Coussinet
Coussinet Matiere : Alliage d'acier
Matiére : Alliage d'acier
w 16 25 32 40 .
Type de moteur w 25 32
Moteur pas-a-pas Type de moteur
L { L L
(Servo/24 Vec) Servomoteur CA —@ ®
Servomoteur
(24 Vcc) \ ¢ ¢
\_ ,

x Cuivre et zinc utilisés pour les moteurs, cébles, contréleurs/pilotes.

Séries 25A-LEFS/LEJS/LEY

Note) Excepté le servomoteur CA
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Actionneur électrique/Modeéle guidé
Entrainement par vis a billes

Série 20A-LEFS (€ M

LEFS16, 25, 32, 40 (RoHS>

Pour passer commande

25A-LEFS|H —-1200] |-

s ot 00030 63 éé Py

des batteries secondaires

0 Fiabilité gTallle eType de moteur
Modele standard 16 i issi .
H Modele haute précision 25 Symbole Type Tallle admissible Pllotes/mpteurs
32 LEFS16 | LEFS25 | LEFS32 | LEFS40 | compatibles
40
Moteur pas-a-pas LECP6
— (Servo/24 Vcc) 4 L d L d L d ::Eg;;
e Position de montage du moteur
— Axiale Servomoteur . B
R [Paraliéle coté droit A (24 Vcce) ¢ ¢ LECAS
L | Paralléle cdté gauche
/A\Précaution
[Produits conformes CE]
e Pas de vis [mm] (D La conformité EMC a été testée en combinant la série des actionneurs électriques LEF avec
celle des contréleurs LEC.
Symbole| LEFS16 | LEFS25 | LEFS32 | LEFS40 La conformité EMC dépend de la fagon dont le client a configuré son panneau de commande
A 10 12 16 20 avec ses autres équipements et cables électriques. Par conséquent, la conformité a la directive
B 5 6 8 10 CEM ne peut pas étre certifiée pour les composants SMC incorporés a I'équipement du client
sous conditions de fonctionnement actuelles. Ainsi, le client doit vérifier la conformité de ses
machines et de son équipement en général.
6 Course [mm] (@ En ce qui concerne les caractéristiques du servomoteur (24 Vcc), la conformité EMC a été
testée a l'aide d'un kit de filtre anti-parasites (LEC-NFA).
5‘0 E{O Reportez-vous au catalogue LEF pour le kit de filtre anti-parasites. Reportez-vous au mode
a a d'emploi LECA pour l'installation.
1000 1000

[Produits conformes UL]
Lorsque la conformité UL est requise, I'actionneur électrique et le contréleur/pilote doivent étre
utilisés avec une alimentation UL1310 de classe 2.

* Reportez-vous au tableau des courses compatibles.

Tableau des courses compatibles @Standard
oass 255 50 | 100|150 200|250 |300 | 350 | 400 | 450|500 | 550 | 600|650 | 700 | 750 | 800 | 850 900 | 9501000 Z';g;ﬂ;:°[ﬁ‘]*
LEFS16 (| @ ([ @6 (@ @0 /® ®|® ® ® | |— | |—|—|—|[—[—|—|—] 50a500
LEFS25 @ (@ (@ (@ (0| ® @ |0 ® @ |[® ® | |—|—|[—[—|—[—] s0a600
LEFS32 (@ ([0 (@ ([0 ([0 @ ®0 (0 ® O (0 ® O 0 0 e — || | — | 50a80
LEFS40 | — | — (@ (0o [0 @ ([0 0 @ [ 0(0 © @ 0 0 @ 0 0 & o 152100

= Plages de course disponibles par incréments de 1 mm. Se reporter a la gamme de courses fabricables. Cependant, les courses autres que celles
présentées ci-dessus sont disponibles sur commande spéciale. Veuillez contacter SMC pour les délais de livraison et les prix.

L'actionneur et le contréleur/pilote sont vendus ensembile.
Assurez-vous que la combinaison du contrdleur et de I'actionneur est correcte.

<Controélez les points suivants avant toute utilisation.> [ LEFSWRA _400

(D Vérifiez le numéro du modéle sur I'étiquette de I'actionneur.(aprés « 25A- »). Il doit étre
identique au numéro figurant sur I'étiquette du contréleur/pilote.

(2) Vérifiez la compatibilité de la configuration E/S paralléle (NPN ou PNP). @

= Reportez-vous au manuel d'utilisation des produits. A télécharger sur notre site Web : http ://www.smc.eu
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Actionneur électrique/Modeéle guidé
Entrainement par vis a billes

0 Option de moteur

@ Type de cable pour I'actionneur*

Série 25A-LEFS

@ Longueur de cable de I'actionneur [m]

@ Modeéle de contréleur/pilote*!

m Longueur du cable E/S [m]+1, Connecteur de communication

— Sans option — Sans cable — Sans cable
B Avec frein S Cable standard*2 1 1.5
R Cable robotique (cable flexible) 3 3
+1 Le cable standard doit servir sur des piéces 5 5
fixes. Pour une utilisation sur piéces 8 8*
mobiles, choisissez le cable robotique. A 10*
x2 Disponible uniqguement pour le type de « moteur B 15%
pas-a-pas ». © 20%

* Fabriqué sur commande (Cable robotique uniquement)

@Montage du contréleur/pilote

=1 Pour des informations détaillées sur les controleurs/
pilotes et les moteurs compatibles, reportez-vous
aux controleurs/pilotes compatibles ci-dessous.

«2 Disponible uniquement pour le type de « moteur
pas-a-pas ».

*3 Quand les signaux d'impulsion sont
collecteur ouvert, commandez la résitance
de limitation (LEC-P-A-R-[T]) séparemment.

Controleur/Pilote compatible

requis, veuillez le commander séparément.
#2 Les entrées impulsionnelles ne peuvent étre
utilisées qu'avec un différentiel lorsque vous
sélectionnez l'option « Modele a entrées
impulsionnelles ». Cables de 1.5 m
uniquement avec collecteur ouvert.

— Sans contr6leur/pilote — | Sans cble (sans connecteur de communication) — Montage par vis

6N LECP6/LECA6 NPN 1 1.5 D Montage sur rail DIN*

6P | (Type avec entrée de données de positionnement) [ PNIP 3 32 + Rail DIN non inclus. Vous devez le commander
1N LECP1+2 NPN 5 5%2 séparément.

1P | (Type sans programmation) [ PNP #1 Aucun cable d'E/S ne peut étre sélectionné

AN LECPA#2+3 NPN lorsque vous choisissez I'option « Sans

AP | (Type a entrées impulsionnelles) | PNP contrdleur/pilote ». Lorsque le céble E/S est

# Les spécifications et dimensions de montage
pour la série 25A sont les mémes que pour
les produits standards..

Type avec entrée de Type avec entrée de Type sans programmation | Type a entrées
données de données de impulsionnelles
positionnement positionnement
Type
L}
Série LECP6 LECA6 LECP1 LECPA
P Entrée de valeurs (données de positionnement) Permet de configurer le fonctionnement (données | Fonctionnement par signaux
Caractéristiques N de positionnement) sans recourir & un ordinateur " .
Contrbleur standard ou a un boitier de commande d'impulsions
. Moteur pas-a-pas Servomoteur Moteur pas-a-pas
LRI G (Servo/24 Vcc) (24 Vce) (Servo/24 Vce)
Nombre maximum de . ;
données de positionnement 64 points 14 points -
Tension d’alimentation 24 Vcc

+ Cuivre et zinc utilisés pour les moteurs, cables, contrdleurs/pilotes.

O
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Actionneur électrique/Modeéle guidé
Entrainement par vis a billes

Série 25A-LEFS

LEFS25, 32, 40

(€ @ors

-
x ==
e
. i
By
Pour passer commande @
25A-LEFS|H -1200| |-
swocompavens: @ é é) & é o o é é $> o
des batteries secondaires
0 Fiabilité eType de moteur 6 Pas de vis [mm] @ Course [mm)]
Modgle standard Symbole Type Sortie [W] | Taille dactionneur | Pilotes compatibles| | Symbole | LEFS25|LEFS32 |LEFS40 50 50
H Modele haute précision| | S2*1 | Servomoteur CA| 100 25 LECSAL-SH A 12 16 20 a a
S3 (Codeur 200 32 LECSALI-S3 B 6 8 10 1000 1000
S4 | incrémental) | 400 40 LECSA2-S4 * Reportez-vous au tableau
9 Taille LECSB(I-S5 des courses compatibles.
S6*! 100 25  |LECSCL-S5 i o
LECSSC-S5 0 Option de moteur @ Type de céble*! #2
32 39"’%“/1°te“r LECSBL-S7 — | Sans option — Sans cable
40 S7 (Codeur 200 32 LECSCO-s7 B Avec frein S Cable standard
absolu) LECSSL}57 R Cable robotique
9 - LECSB2-S8 @ ) (cable flexible)
Position de montage S8 400 40 tggggggg Longueur ducable‘ M .1 Les cables du moteur of du
du moteur - - — Sans céble codeur sont fournis. (Le céble du
— Axiale 1 Ppgr les modgles de mqteurs S2 et SQ, les suffixes de 2 P frein est également fourni si vous
R Paralile cote droit référence ldeJ pllotg compgtlple’ sont respeptlvement S1et S5. 5 5 optez pour un moteur avec frein.)
L | Paralile o0& gache %2 Pour_des informations détaillées sur le pilote, reportez-vous A 10 #2 Sens d'entrée standard du cable :
au site Web www.smc.eu. - Paralléle : (A) Coté axe
* Les cables du codeur, du Enli '.B Coté Sal
@ Type de pilote moteur et du frein sont de - En ligne : (B) Coté opposé & taxe
- 3 : R . méme longueur.
P|Ion_as _Tenspn Taille m Longueur du céble I/O [m]*® g
compatibles | dalimentation [V] | 25 | 32 | 40 S 201 . - o R )
— [Sans controleur — YD — _ ans cable +3 Lorsque 'Sans driver' est sélectionné pour le modéle driver,
A1 |LECSAI-ST| 1002120 | @ | @ H | Sans céble (connecteur seul) seul "-: sans cable" peut étre sélectionné. Vous référez au
- a — 1 1.5 catalogue LEFS si le cable 1/O est nécessaire.
A2 |LECSA2-S[J| 2002230 | @ | @ | @
B1 |LECSBi-SO| 1004120 @ | @ | — .
B2 [LECSB2S0| 2002230 @ (@ | @ Tablceau des courses compatibles .S;’Z;Sigd
C1 |LECSC1-S0| 1002120 | @ | @ | — Tl Gt
C2 |LECSC2-5| 2002230 | @ | @ | @ Voo 50(100(150{200 (250|300 {350|400 (450|500 550|600 (650|700 | 750|800 850900950 | 1000 disponible
S1 |LECSST-SO| 1002120 | @ | @ | — ocee L
= Si vous sélectionnez un type de contréleur, LEFS32/® © © © ®© © © © © ©® 0 0 O OO0 || | 5080
le cable est fourni. Sélectionnez le type et LEFS40 — | — | ©® © © © © ® © © © ® © ®© ®© ® ® ® ® ® i5:100

la longueur du cable.
Exemple) S22 : Céble standard (2 m) + contrdl
S2 : Cable standard (2 m)

leur (LECSS2)

— : Sans cable ni controleur

Pilotes compatibles

= Plages de course disponibles par incréments de 1 mm. Se reporter a la gamme de courses réalisables.
Cependant, les courses autres que celles présentées ci-dessus sont disponibles sur commande spéciale.

Veuillez contacter SMC pour les délais de livraison et les prix.

* Les spécifications et dimensions de montage pour la série 25A sont les mémes que pour les produits standards.

Pilotage impulsionnelles / | Pilotage z Pilotage Modele SSCNET II1
Positionnement - impulsionnelles i CC-Link
Type de pilote " “ -
-
[in
L] p
Série LECSA LECSB LECSC LECSS
Nombre de tables de points Jusqu'a 7 — Jusqu'a 255 (2 stations occupées) —
Entrée d'impulsions O O — —

Réseau compatible

CC-Link

SSCNETI

Codeur de controle

Codeur incrémental 17 bits

Codeur absolu 18 bits

Codeur absolu 18 bits

Codeur absolu 18 bits

Fonction communication

Communication USB

Communication USB, communication RS422

Communication USB, communication RS422

Communication USB

Tension d'alimentation [V]

100 & 120 VCA (50/60 Hz), 200 & 230 VCA (50/60 Hz)

= Cuivre et zinc utilisés pour les moteurs, cables, contréleurs/pilotes.
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Actionneur électrique / Modele linéaire haute rigidite
Entrainement par vis a billes

Série 259A-LEJS (¢

LEJS40,

63

—

>

L
. P
Pour passer commande S
. \__‘.:'/..,
S e (‘ é é J) é é % é é €£>
des batteries secondaires
0 Fiabilité eType de moteur! Q Pas de vis [mm]
Modéle standard Svmbole Tvoe Sortie | Actionneur Pilotes Symbole| LEJS40 | LEJS63

H Modele haute Y P [W] taille compatibles *2 H 24 30

précision Servomoteur CA A 16 20

S2 (Codeur incrémental) 100 40 LECSALL-ST B 8 10

. Servomoteur CA
@4;3'"9 S3 | (Codeur incrémental) | 2°° 63 LECSATSS | @ course [mm]+s (6) Option de moteur
LECSBLI-S5 200 — Sans option
63 g6 | ServomoleurCA | o0 | 40 | LECSCO-S5 5| "3 Reportez-vous au B et
(Codeur absolu) LECSSLI-S5 tableau ci-dessous
LECSBL-S7 1500 pour plus de détails.
s7 | SevomolewCA | 500 | 63 | LECSCO-S7
(Codeur absolu) LECSS-S7 0 Type de cables =6, =7
«1 Pour les modéles de moteurs S2 et S6, les suffixes de référence du = Sans cable

pilote compatible sont respectivement S1 et S5.

«2 Pour des informations détaillées sur le pilote, reportez-vous au site Web www.smc.eu.

@ Longueur de cable [m]:5 8 @Type de pilote*5

S

Cable standard

R

Cable robotique (cable flexible)

6 Les cébles du moteur et du codeur sont fournis. (Le cable de frein est

inclus lorsque le moteur avec

I'option verrouillage est sélectionng.)

— Sans cable Pilotes compatibles | Tension dalimentation [V] «7 L'entrée de cable standard est Standard « (A) Coté axe ».
2 2 — | Sans contrdleur —
5 5 A1l LECSA1-S[J | 1004120
A 10 A2 | LECSA2-SCI | 200 a 230 | *5 Sivous sélectionnez un type de contrdleur, @ L du céble O v
> a i. Sélecti n r m
x8 Les longueurs des cables du B1 LECSB1-SLJ | 100 ‘:“ 120 :g Ic()z:;ljeisrtdfﬁucrglljljelectlonnez le type et ongueu g cd ?bl [m]
moteur, du codeur et de B2 | LECSB2-S[J | 200 a 230 Exemple) : ; S - ar(1s ca Ef[ 7
: Lo N 2 ans cable (connecteur seu
verrouillage sont identiques. g; ::5828; :g ;88 a ;:238 252 : Cable standard (2 m) + - s
a a contréleur (LECSS?2) , ——
S1 LECSS1-SJ | 100a 120 S2  :Cable standard (2 m) %9 Lorsque 'Sans driver' est sélectionné
S2 LECSS2-S[] | 200 a 230 __ - Sans cable ni contréleur pour le modele driver, seul "-: sans
cable" peut étre sélectionné. Vous
Tableau des courses compatibles*+ @Standard ODisponible sur commande référez au catalogue LEJS sile
Course cable I/O est nécessaire.
R ) 200 | 300 | 400 | 500 | 600 | 700 | 800 | 900 (1000|1200|1500 — - - —— -
Modele Pour plus de détails sur les détecteurs veuillez vous référer a la section
LEJS40 ® & O e & O | e O|O |0 = « Séries compatibles avec des batteries secondaires ».
LEJS63 — | e/ 0O e @ O @@ O | @ OO

=4 Consulter SMC car toutes les courses non standards et qui ne sont pas des commandes

sont produites en tant qu’exécutions spéciales.

Pilotes compatibles

Détecteurs compatibles

D-M9N(V)-900, D-M9IP(V)-900, D-M9IB(V)-900
D-MINW(V)-900, D-MIPW(V)-900, D-MIBW(V)-900

* Les spécifications et dimensions de montage pour la série 25A sont les mémes que pour les produits standards.

Pilotage impulsionnelles / | Pilotage Pilotage Modele SSCNET |11 3
Positionnement - impulsionnelles CC-Link ?
Type de pilote ||
-
™
o
Série LECSA LECSB LECSC LECSS
Nombre de tables de points Jusqu'a 7 — Jusqu'a 255 —
Entrée d'impulsions O O — —
Réseau compatible — — CC-Link SSCNETII
Codeur de controle Codeur incrémental 17 bits Codeur absolu 18 bits Codeur absolu 18 bits Codeur absolu 18 bits
Fonction communication Communication USB Communication USB, communication RS422 | Communication USB, communication RS422 Communication USB

Tension d'alimentation [V]

100 & 120 VCA (50 / 60 Hz), 200 & 230 VCA (50 / 60 Hz)

= Cuivre et zinc utilisés pour les moteurs, cables, contrdleurs/pilotes.

SVC
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Actionneur électrique/Modeéle a tige

Série 25A-LEY (¢ c'm..s

LEY16, 25, 32, 40

Pour passer commande

25A-LEY|1 -100/C -

s compi e &éé& ® 600 é&» &. é&s

des batteries secondaires

0Tai|le 9 Position de montage du moteur gType de moteur

16 — |Montage par le haut Taille Pilotes/moteurs < .
mbol T :
25 R Troaieecoeaotl Lo ype LEVA6]LEY25]LEVAZM0| compatties | | £ Précaution
L R, [Produits conformes CE]
32 Parallcle C_Ote gauche _ Moteur pas-a-pas Py °® °® tEgg? (DLa conformité CEM a été testée en
40 D Axiale (Servo/24 Vecc) LEGPA combinant la série des actionneurs
électriques LEY avec celle des
Servomoteur contrdleurs LEC.
A — LECA6
(24 Vce) et et La conformité CEM dépend de la fagon
. dont le client a configuré son panneau
a Pas de vis [mm] 6 Course [mm] de commande avec ses autres
Symbole| LEY16 LEY25 | LEY32/40 30 30 équipements et cables électriques. Par
A 10 12 16 a a conséquent, la conformité & la directive
B 5 6 8 500 500 CEM ne peut pas étre certifiée pour les
C 2.5 3 4 + Reportez-vous au tableau des courses compatibles. c,f)m_posams SMC incorporés a
I'équipement du client sous conditions
@ Option de moteur eTaraudage de tige de fonctionnement actuelles. Ainsi, le
- , client doit vérifier la conformité de ses
C Avec couvercle de moteur —_ Tige taraudée machines ot de son dquinement en
W | Avec verrouillage/couvercle de moteur M Tige filetée général P
Si \{?/US OPJ]EZ pour un type 'é}l mor/ltage Pag Iedhaut ?U en p?ralléle Cédté (1 écrou de tige fourni.) (2En ce qui concerne les caractéristiques
roit/gauche « avec verrouillage/couvercle de moteur », le corps du .
moteur sera saillant au niveau de l'extrémité du corps pour les modgles du servomoteur (24 Vce), la conformité
de taille 16 avec course de 30 max. Vérifiez 'absence d'interférence CEM a été testée a l'aide d'un kit de
avec les pieces avant de sélectionner un modele. filtre anti-parasites (LEC-NFA).
Réf. de la fixation de montage pour la série 25A- Reportez-vous au site Web www.smc.
Taille admissible Equerre *1 Bride Chape arriére eu pour le kit de filtre anti-parasites.
16 25-LEY-L016 25-LEY-F016 25-LEY-D016 fggA"”ez‘l‘{_"“tS"a:f mode d'emploi
25 25-LEY-L025 25-LEY-F025 25-LEY-D025 orod pour '"fs ane '°”'UL
32,40 25-LEY-L032 25-LEY-F032 25-LEY-D032 [Produits conformes UL] _
Trait t Rovet n Lorsque la conformité UL est requise,
raltemen evetemen - . . o
RAYDENT® RAYDENT® . . ) I'actionneur électrique et le contrdleur/
de surface (taille 16 : nickelage autocatalytique) pilote doivent étre utilisés avec une
=1 Pour la commande des équerres, prévoyez 2 pieces par actionneur. alimentation UL1310 de classe 2.

*2 Les pieces appartenant & chaque fixation sont les suivantes.
Equerre, bride : Vis de fixation du corps Chape arriére : axe de chape, circlip de type C pour I'axe, vis de montage du corps

+ Tableau des courses compatibles @ Standard
Sl Plage de Pour plus de détails sur les détecteurs veuillez vous référer a la section
(mm| 30 | 50 |100|150200|250|300(350|400|450|500] course disponible | | « S¢ries compatibles avec des batteries secondaires ».
Modele [mm]
N Détecteurs compatibles
LEYIE |/ ® ® ® 0 0|0 | | — | —| 10a30 D-M9N(V)-200, D-M9P(V)-900, D-M9B(V)-900
LEY25 ® 6 06 6 6 6 06 06 06 15 4 400 D-M9NW(V)-900, D-MIPW(V)-900, D-M9IBW(V)-900
LEY32/40 © © © ©® & ©® & ©® ©® ® ® 20:a500

= Consultez SMC pour les courses non standard, qui sont fabriquées sur commande.

-

L'actionneur et le controleur/pilote sont vendus ensemble.

Assurez-vous que la combinaison du contréleur et de l'actionneur est correcte. ~_______ccc--=TTTTTTTT =3
<Contrélez les points suivants avant toute utilisation.> [LE“ 6B-100

(D Vérifiez le numéro du modgle sur I'étiquette de I'actionneur.(aprés « 25A- »). Il doit &tre identique
au numéro figurant sur I'étiquette du contréleur/pilote.
S (2)Vérifiez la compatibilité de la configuration E/S paralléle (NPN ou PNP) @

= Reportez-vous au manuel d'utilisation des produits. A télécharger sur notre site Web : http ://www.smc.eu
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Actionneur électrique/type tige de Série 2 5A 'LE Y

Par le haut / En paralléle

Position de montage du moteur :

Position de montage du moteur :
Axiale

@ Montage*! @Type de cable de I'actionneur*! @ Longueur de cable de I'actionneur [m]
S = Posiion de montage du moteur —_ Sans céble — Sans céble
ymooe ype Eﬁrggrg‘ﬁg}e’ Axiale S Cable standard*2 1 15
— | Extrémités taraudées (standard)?| @ o R Cable robotique (cable flexible) 3 3
U | Base de corps taraudée | @ [ ) #1 Le cable standard doit servir sur des pieces 5 5
L Equerre ) — fixes. Pour une utilisation sur pieces mobiles, 8 8*
- s choisissez le cable robotique. A 10*
F B'_’Ide av%nt o ® x2 Disponible uniquement pour le type de « moteur =
G Bride arriére*2 o | — pas-a-pas ». B 15
D Chape arriere*3 [ ) — Cc 20*

 Fabriqué sur commande (Cable robotique uniquement)

#1 Les fixations de montage sont incluses dans
la livraison (non installées).

#2 En cas de montage en porte-a-faux
horizontal des modéles a bride avant, bride
arriere et extrémités taraudées, utilisez
I'actionneur dans les limites de course
suivantes.

- LEY25 : 200 max.
- LEY32/40 : 100 max.

#3 Dans le cas d'un montage sur chape arriere,
utilisez I'actionneur dans les limites de
course suivantes.

- LEY16 : 100 max.
- LEY25 : 200 max.
- LEY32/40 : 200 max.

x4 Bride arriere incompatible avec le
modele LEY32/40.

@ Montage du contréleur/pilote
—_ Montage par vis
D Montage sur rail DIN*

#1 Le rail DIN n'est pas inclus. Vous devez le
commander séparément.

Controleur/Pilote compatible

m Modéle de contréleur/pilote*!

@ Longueur du cable E/S [m]**, Connecteur de communication

=1 Pour des informations détaillées sur les
controleurs/pilotes et les moteurs compatibles,
reportez-vous aux contréleurs/pilotes
compatibles ci-dessous.

=2 Disponible uniquement pour le type de « moteur
pas-a-pas ».

*3 Quand les signaux d'impulsion sont
collecteur ouvert, commandez la résitance
de limitation (LEC-P-A-R-[T]) séparemment.

— Sans contrdleur/pilote — | Sanscéble (sans connecteur de communication)

6N LECP6/LECA6 NPN 1 15

6P |(Type avec entrée de données de positionnement)| PN P 3 32

1N LECP1*2 NPN 5 5%2

1P |(Type sans programmation)| PNP #1 Aucun cable d'E/S ne peut étre sélectionné

AN LECPA*3 NPN lorsque vous choisissez I'option « Sans
Pilotage impulsi I contréleur/pilote ». Veuillez vous référer au

AP (Pilotage impulsionnelles) PNP catalogue LEY si un céble E/S est requis.

#2 Les entrées impulsionnelles ne peuvent étre
utilisées qu'avec un différentiel lorsque vous
sélectionnez |'option « Modele a entrées
impulsionnelles ». Cables de 1.5 m
uniquement avec collecteur ouvert.

= Les spécifications et dimensions de montage pour la série 25A sont les mémes que pour les produits standards.

Type avec entrée de Type avec entrée de Type sans programmation | Type a entrées
données de données de impulsionnelles
positionnement positionnement
Type
& i
Série LECP6 LECA6 LECP1 LECPA
P Entrée de valeurs (données de positionnement) Permet de configurer le fonctionnement (données | Fonctionnement par signaux
Caractéristiques N de positionnement) sans recourir & un ordinateur " .
Contrbleur standard ou a un boitier de commande d'impulsions
. Moteur pas-a-pas Servomoteur Moteur pas-a-pas
LRI G (Servo/24 Vcc) (24 Vce) (Servo/24 Vce)
Nombre maximum de . ;
données de positionnement 64 points 14 points -

Tension d’alimentation

24 Vcc

+ Cuivre et zinc utilisés pour les moteurs, cables, contrdleurs/pilotes.

O
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Actionneur électrique/Modele a tige

Série 25A-LEY (¢

LEY25, 32 25,32

Pour passer commande

25A-LEY H|2 -100 -

S - &éééé 6 000 &»&. Py

des batteries secondaires

0 Fiabilité aType de moteur*!
Modéle standard Symbol T Sortie (W1 | Taille d'acti Pil ibles*2
H Modéle haute précision ymbole ype ortie [W] | Taille d'actionneur | Pilotes compatibles
Servomoteur CA
9 Taille 9 Position de montage du moteur S2 (Codeur incrémental) 100 25 LECSAL-S1
— | Montage par le haut A
32 R |Paralléle coté droit s3 (ngg‘l’fm%ﬁ‘ggm a) 200 32 LECSALI-S3
L |Parallele coté gauche
; LECSBLI-S5
Axiale
c X S6 ?gg‘é‘;t‘ft:b“; O(Iff)\ 100 25 LECSCLI-S5
LECSS[I-S5
@ ras de vis [mm] s7 Servomoteur CA 200 32 tEggggg;
Symbole LEY25 LEY32* (Codeur absolu) LEGSS-S7
A 12 16 (20) - - — - - -
B 6 8(10) =1 Pour les modéles de moteurs S2 et S6, les suffixes de référence du pilote compatible sont respectivement S1 et S5.
C 3 25 %2 Pour des informations détaillées sur le pilote, reportez-vous au site Web www.smc.eu.

* Les valeurs indiquées entre () correspondent au
pas des modeles de taille 32 & montage par le haut
et en paralléle coté droit/gauche. (Pas équivalent
comprenant le rapport de poulie [1.25 :1].)

@ Course [mm] 0 Option de moteur @ Montage*!
30 30 — Sans option Postion de montage du moteur
a a B Avec verrouillage* Sl EES Eﬁrggrhaﬁg}e/ Axiale
500 500 + i vous optez pour un type & montage par le haut ou en paralléle Extrémités taraudges (standard)*? | @
+ Reportez-vous au tableau ci-dessous pour plus coté droit/qauche avec frein, le corps du moteur sera saillant au
de détails. niveau de l'extrémité du corps pour les modéles de taille 25 avec

course de 30 max. Vérifiez I'absence d'interférence avec les Equerre (]

pieces avant de sélectionner un modele.

[ J
Base de corps taraudée | @ [ ]
[ J

oonric||

. Bride avant*2 o+
@Taraudage de tige : Bret? 5
— e Moteur Bride arriere [
9 :‘ Chape arriére*3 o | —

M d échL:gc?eﬂtliets(feourni ) #1 Les fixations de montage sont incluses dans
9 : la livraison (non installées).

*2 En cas de montage en porte-a-faux

Réf. de la fixation de montage pour la série 25A- horizontal des modéles a bride avant, bride
Taile admissib 3 = Brid ch = arriere et extrémités taraudées, utilisez
B eI qUETTe [efS E10O EIEE I'actionneur dans les limites de course
25 25-LEY-L025 25-LEY-F025 25-LEY-D025 suivantes.
32 25-LEY-L032 25-LEY-F032 25-LEY-D032 - LEY25:200 max. -LEY32:100 max.
Traitement Revétement *3 Dans le cas d'un montage sur chape arriére,
® ® o e v
4B e e RAYDENT RAYDENT! (taille 16 : nickelage autocatalytique) utilisez I_act|onneur dans les limites de
course suivantes.

#1 Pour la commande des équerres, prévoyez 2 piéces par actionneur. - LEY25 :200 max. - LEY32:200 max.

*2 Les pieces appartenant & chaque fixation sont les suivantes. #4 La bride avant n'est pas disponible pour le
Equerre, bride : Vis de fixation du corps Chape arriére : axe de chape, circlip de type C pour I'axe, LEY25 avec course 30 et option moteur
vis de montage du corps "verrouillable".

5 Bride arriere incompatible avec le modéle LEY32.

+ Tableau des courses compatibles @ Standard

Model Co“[rnfn% 30 | 50 [100/150/200/250/300/350/400|450/500 z!age ‘?;C"”’se Pour plus de détails sur les détecteurs veuillez vous référer a la section

gcete) isponibl [m] « Séries compatibles avec des batteries secondaires ».
LEY25 ® ® 0 0 0 0 & & & —  — 154400 Détecteurs compatibles
LEY32 ® ® ® 0 0 0 0 0 0 & & 20350] pygNw)900,D-MIP(V)-900, D-MIB(V)-900
x Consultez SMC pour les courses non standard, qui sont fabriquées sur commande. D-M9NW(V)-900, D-M9PW(V)-900, D-M9BW(V)-900

7



Actionneur électrique/type tige de Série 2 5A 'LE Y

Position de montage du moteur :
Par le haut / En paralléle

Position de montage du moteur :
Axiale

@ Type de cable* m Longueur du cable* [m] @ Modeéle de contréleur*

—_ Sans céble — Sans cable Pilotes compatibles | Tension d'alimentation [V]

S Cable standard 2 2 — | Sans contrdleur —

R Cable robotique (cable flexible) 5 5 A1 LECSA1-SO 1002120
+ Les clbles du moteur et du codeur sont A 10 A2 LECSA2-S[J 200 a 230
fgurnis. (Le cable du frein est égalemgnt fourni # Les cables du codeur, du moteur et du frein B1 LECSB1-S[] 100a 120
si vous optez pour un moteur avec frein.) sont de méme longueur. B2 LECSB2-S[1 200 a 230
= Sens d'entrée standard du céble : -

- Par le haut / En parallle : (A) Coté axe C1 | LECSCi-sO 1004 120

- En ligne : (B) Coté opposé a l'axe C2 LECSC2-s0 200 a 230

S1 LECSS1-S 100 a 120

@ Longueur du cble /O [m]* S2 LECSS2-S0 200 & 230

— Sans cable
H Sans cable (connecteur seul)
1 1.5

+ Lorsque 'Sans driver' est sélectionné
pour le modéle driver, seul "-: sans
cable" peut étre sélectionné. Vous
référez au catalogue LEY sile cable

1/O est nécessaire.

Pilotes compatibles

# Si vous sélectionnez un type de contréleur, le cable
est fourni. Sélectionnez le type et la longueur du céble.
Exemple)

S2S2 : Cable standard (2 m) + contréleur (LECSS2)
S2  :Cable standard (2 m)
— :Sans céable ni contrdleur

* Les spécifications et dimensions de montage pour la série 25A sont les mémes que pour les produits standards.

Type de pilote

Pilotage impulsionnelles/
Type a positionnement

E W

W
¢||||Ilf"'

..--.:. o1 mHj

3

Pilotage impulsionnelles

Pilotage CC-Link

Modéle SSCNET IlI

Série LECSA LECSC
Nombre de tables de points Jusqu'a 7 — Jusqu'a 255 (2 stations occupées) —
Entrée d'impulsions O O — —

Réseau compatible

CC-Link

SSCNETII

Codeur de controle

Codeur incrémental 17 bits

Codeur absolu 18 bits

Codeur absolu 18 bits

Codeur absolu 18 bits

Fonction communication

Communication USB

Communication USB, communication RS422

Communication USB, communication RS422

Communication USB

Tension d'alimentation [V]

100 & 120 VCA (50 / 60 Hz)
200 & 230 VCA (50 / 60 Hz)

* Cuivre et zinc utilisés pour les moteurs, cables, contréleurs/pilotes.

SVC
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Al

Série 25A-LE[ |
Précautions

Veuillez lire ces consignes avant utilisation.

|

Manipulation

/A\Précaution

Bl Modification des matériaux

La série 25A présente des produits sans cuivre ni zinc,
cependant, certaines pieces dont les bobines pour moteurs,
les céables, les pilotes et les détecteurs et les cables du
connecteur, dont le matériau ne peut étre modifié, sont faits de

cuivre.

Ml Environnement chimique

Abstenez-vous d'utiliser les produits dans des environnements
exposés aux produits chimiques. Les piéces en résine
pourraient autrement étre détériorées.
Si vous souhaitez que SMC teste les produits par rapport aux
effets des produits chimiques, veuillez renvoyer les produits
a SMC aprés les avoir minutieusement nettoyés. Veuillez
consulter un représentant des ventes SMC pour plus de détails.

H Marque

DeviceNet™ est une marque déposée d'ODVA.
EtherCAT®est une marque déposée et une technologie brevetée, autorisée par Beckhoff Automation GmbH (Allemagne).

O

SMC Corpo

Austria
Belgium
Bulgaria
Croatia
Czech Republic
Denmark
Estonia
Finland
France
Germany
Greece

Lisez les « Précautions d'utilisation des Produits SMC » (M-E03-3) et “le manuel d'utilisation” avant utilisation.

ration (Europe)

T +43 (0)2262622800  www.smc.at

5 +32 (0)33551464
T +359 (0)2807670
= +385 (0)13707288
& +420 541424611
& +45 70252900

& +372 6510370

& +358 207513513
= +33(0)164761000
= +49 (0)61034020
o +30 210 2717265
& +36 23511390

2 +353 (0)14039000
& +39 0292711

& +371 67817700

www.smepneumatics.be
Www.sme.bg
www.sme.hr
WWW.SMC.CZ
www.smedk.com
www.smepneumatics.ee
www.smc.fi
www.sme-france.fr
www.sme.de
www.smchellas.gr
www.smc.hu
www.smepneumatics.ie
www.smcitalia.it
www.smclv.lv

office@smc.at
info@smcpneumatics.be
office @sme.bg
office@smc.hr
office@smc.cz
smc@smedk.com
smc@smcpneumatics.ee
smcfi@sme.fi
promotion@sme-france.fr
info@smc.de
sales@smchellas.gr
office@smc.hu
sales@smcpneumatics.ie
mailbox @smcitalia.it
info@smclv.lv

e A

N J
Lithuania T +370 52308118 www.smlt. It info@smelt.It
Netherlands @ +31 (0205318888 www.smcpneumatics.nl  info@smepneumatics.nl
Norway T +47 67129020 WWW.Smc-norge.no post@smc-norge.no
Poland T +48 (0)222119616  www.sme.pl office@sme.pl
Portugal @ +351226166570  www.smc.eu postpt@smc.smees.es
Romania T +40 213205111 WWw.smcromania.ro smcromania@smcromania.ro
Russia T +7 8127185445 www.sme-pneumatik.ru info@smc-pneumatik.ru
Slovakia T +421(0)413213212  www.sme.sk office @sme.sk
Slovenia T +386 (0)73885412  www.smc.si office @sme.si
Spain T +34 902184100 WWW.smc.eu post@smc.smces.es
Sweden @ +46(0)86031200  www.smc.nu post@sme.nu
Switzerland B +41 (0523963131 www.smc.ch info@smc.ch
Turkey 4902124890440  www.smepnomatik.com.tr  info@smcpnomatik.com.tr
UK T +44 (0)845 1215122 www.smcpneumatics.co.uk — sales@smepneumatics.co.uk

SMC CORPORATION Akihabara UDX 15F, 4-14-1, Sotokanda, Chiyoda-ku, Tokyo 101-0021, JAPAN Phone: 03-5207-8249 FAX: 03-5298-5362
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Ces caractéristiques pourront étre modifiées sans préavis ni obligations de la part du fabricant.



